
KENWOOD 
SISTEMI DI CONTROLLO PER MULTI LETTO RI CD 

s i s t e m i più s e m p l i c i e a p p a g a n t i p e r l ' a s c o l t o d i g i t a l e i n a u t o . 

S I S T E M A C O M P O S T O D A : 
K D C - C 6 0 0 + K R C - 9 5 3 R 

Controllo diretto da plancia 
^ n u l t i l e t t o r e C D v i e n e p o s i z i o n a t o n e l 

.,10 b a g a g l i d e l l ' a u t o v e t t u r a 
e d è c o m a n d a t o d i r e t t a m e n t e d a l 
s i n t o l e t t o r e K e n w o o d i n s t a l l a t o 
i n p l a n c i a . 

• Operazioni semplificate 
È s u f f i c i e n t e p r e m e r e i t a s t i n u m e r i c i 
d a i s i n t o l e t t o r i e il d i s c o s c e l t o v i e n e 
s e l e z i o n a t o a u t o m a t i c a m e n t e . 
L a s o f i s t i c a t a e a f f i d a b i l e m e c c a n i c a 
d e l m u l t i l e t t o r e u n i t a a l l e p r e s t a z i o n i 
dell'unità c e n t r a l e forniscono u n 
s i s t e m a d i a l t e p r e s t a z i o n i e d i f a c i l e 
c o n t r o l l o . 

• Agevole installazione 
G r a z i e a d u n n u o v o s i s t e m a d i 
c o n t r o l l o d e l l a s e r d i p i c k - u p , i 
m u l t i l e t t o r i p o s s o n o e s s e r e p o s i z i o n a t i 

v e r t i c a l m e n t e c h e o r i z z o n t a l m e n t e , 
s ^ n z a a l c u n p r o b l e m a d i 
f u n z i o n a m e n t o . 

K D C - C 6 0 0 
M u l t i l e t t o r e C D d a 1 0 d i s c h i 

Il più p i c c o l o c a r i c a t o r e C D i n 
c o m m e r c i o , c o n m e c c a n i c a u l t r a 
c o m p a t t a e n u o v o s i s t e m a d i 
s o s p e n s i o n e a n t i - v i b r a z i o n i . 
L a m e c c a n i c a , n o n il c a r i c a t o r e , s i 
m u o v e d i r e t t a m e n t e c o n s e n t e n d o 
u n a c c e s s o a l d i s c o e s t r e m a m e n t e 
r a p i d o ( n o n più d i 1 0 s e c o n d i ) . 
U n s i s t e m a a u t o m a t i c o d i r i t e n z i o n e 
p r e v i e n e l a f u o r i u s c i t a d e l d i s c o 
d o v u t a a f o r t i s o l l e c i t a z i o n i . 
Il c o n v e r t i t o r e D/A a 1 b i t c o n 
D P A C II ( C o n t r o l l o D i g i t a l e d e g l i 
I m p u l s i n e l l ' a s s e d e l T e m p o ) 
f o r n i s c e u n a u s c i t a d i s e g n a l e p r i v a 
d i j i t t e r . 
Il n u o v o c i r c u i t o C P D S ( C l e a n P u l s e 
D r i v e S y s t e m ) m i g l i o r a l a d e f i n i z i o n e 
d e l s e g n a l e a l l e f r e q u e n z e 
m e d i o - b a s s e . 
Può e s s e r e c a r i c a t o c o n q u a t t r o 
d i s c h i d a 8 c m . e s e i d i s c h i d a 1 2 
c m . c o n t e m p o r a n e a m e n t e . 

K R C - 9 5 3 R 
S i n t o l e t t o r e d i c a s s e t t e c o n f r o n t a l i n o 
e s t r a i b i l e e R D S 
• F r o n t a l i n o c o m p l e t a m e n t e e s t r a i b i l e 

a d o p p i a i l l u m i n a z i o n e 
• C o n t r o l l o d i r e t t o p e r m u l t i l e t t o r e C D 
• D e c k a c o n t r o l l o t o t a l m e n t e l o g i c o 

c o n r e g o l a z i o n e a u t o m a t i c a 
d e l P A z i m u t h e t e s t i n a i n l e g a 
a m o r f a 

• S i n t o n i z z a t o r e T M - 1 0 0 II a d a l t a 
sensibilità i n r i c e z i o n e c o n c i r c u i t o 
A N R C V p e r r i d u z i o n e d e l r u m o r e i n 
F M e c o n t r o l l o m u l t i p a t h 

• 2 4 s t a z i o n i p r e s e l e z i o n a b i l i i n 
F M / M W / L W 

• C o n t r o l l i d i t o n o p e r a l t i , b a s s i e 
m e d i o - b a s s i 

• T r e u s c i t e p r e R C A p l a c c a t e o r o 
T e l e c o m a n d o o p z i o n a l e K C A - R 2 



CARATTERISTICHE E FUNZIONI PRINCIPALI 

KRC-953R + KCA-R2 
KDC-C600 

,0 G '£ 

KDC-C600 M u l t i l e t t o r e C D 
d a 1 0 d i s c h i 

N u o v o m u l t i l e t t o r e C D c o n s i s t e m a d i r i t e n z i o n e d e l d i s c o 
Unità c o m p a t t a i n s t a l l a b i l e s i a v e r t i c a l m e n t e c h e 
o r i z z o n t a l m e n t e 
Q u a t t r o c o n v e r t i t o r i D/A a 1 b i t 
F i l t r o d i g i t a l e d i s o v r a c c a m p i o n a m e n t o q u a d r u p l o 
C i r c u i t o D P A C II p e r u n a u s c i t a d i s e g n a l e e s e n t e d a j i t t e r 
L a s e r d i p i c k u p a t r e r a g g i a d a l t a r i s o l u z i o n e 

KDC-C401 M u l t i l e t t o r e C D 
d a 1 0 d i s c h i 

Q u a t t r o c o n v e r t i t o r i D/A a 1 b i t 
F i l t r o d i g i t a l e d i s o v r a c c a m p i o n a m e n t o o t t u p l o 
C i r c u i t o D P A C p e r u n a u s c i t a d i s e g n a l e e s e n t e d a j i t t e r 
C o s t r u z i o n e a n t i u r t o , a n t i v i b r a z i o n e 
C i r c u i t o «Optimum S e r v o Control» p e r r i d u r r e l e p e r d i t e d i 
s e g n a l e 
M o n t a g g i o o r i z z o n t a l e o v e r t i c a l e 

KRC-852L S i n t o l e t t o r e d i 
c a s s e t t e a m p l i f i c a t o 

P o t e n z a m a s s i m a 6 0 W ( 1 5 W x 4), o p p u r e 2 0 + 2 0 W c o n 
T H D i n f e r i o r e a 1 0 % 
U s c i t a p e r d u e o q u a t t r o a l t o p a r l a n t i c o n f a d e r i n c o r p o r a t o 
A v a n z a t o s i n t o n i z z a t o r e T M - 1 0 0 c o n c i r c u i t i A N R C V e 
c o n t r o l l o m u l t i p a t h C R S C 
3 2 s t a z i o n i F M / M W / L W p r e s e l e z i o n a b i l i 
S e l e t t o r e p e r s t a z i o n i «locai» 
P l a n c i a d i estraibilità a c o r r e d o 

KRC-453N S i n t o l e t t o r e d i 
c a s s e t t e a m p l i f i c a t o 

P o t e n z a m a s s i m a 6 0 W ( 1 5 W x 4 ) , o p p u r e 2 0 + 2 0 W c o n 
T H D i n f e r i o r e a 1 0 % 
U s c i t a p e r d u e o q u a t t r o a l t o p a r l a n t i c o n f a d e r i n c o r p o r a t o 
A v a n z a t o s i n t o n i z z a t o r e T M - 1 0 0 c o n c i r c u i t o A N R C V e 
c o n t r o l l o m u l t i p a t h C R S C 
2 4 s t a z i o n i F M / M W / L W p r e s e l e z i o n a b i l i 
S e l e t t o r e p e r s t a z i o n i «locai» 
P l a n c i a d i estraibilità a c o r r e d o 

KDC-94R L e t t o r e C D c o n 
s i n t o n i z z a t o r e R D S 

KDC-94R 
KDC-C600 

F i l t r o d i g i t a l e d i s o v r a c c a m p i o n a m e n t o o t t u p l o 
C i r c u i t o D P A C II p e r u n s e g n a l e e s e n t e d a j i t t e r 
A v a n z a t o s i n t o n i z z a t o r e T M - 1 0 0 II c o n c i r c u i t o A N R C V e 
c o n t r o l l o m u l t i p a t h C R S C 
3 2 s t a z i o n i F M / L W / M W p r e s e l e z i o n a b i l i c o n s i s t e m a d i 
r i c e z i o n e i n R D S e m o n i t o r S D K 
I n t e r f a c c i a m u t i n g p e r t e l e f o n o c e l l u l a r e 
P l a n c i a d i estraibilità a c o r r e d o 

KENWOOD CORPORATION 
Shionogi Shibuya Building 17-5,2-chome Shibuya Shibuya-ku -Tokyio 150 Japan 

KENWOOD LINEAR S.p.A. 
2 0 1 2 5 M i l a n o - v i a A r b e , 5 0 , I t a l y 
T e l . 0 2 - 6 6 8 1 3 1 « T e l e x 3 3 1 4 8 7 L I D E A I * 

Kenwood persegue una politica di continua ricerca e sviluppo. 
Pertanto i prodotti possono presentare caratteristiche diverse da quelle descritte. 
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